SIMPLE C.B. KONTROL UNITESi BAGLANTI SEMASI

Motor Ust kapadi agilarak L seklindeki manuel dayama pargasi kol galisma yonlne uygun tarafa baglanir.
( Simple kitap sayfa 11 sekil 21-22-23 ) Motor uglari Kontrol Unitesi (izerinde kolun galismasi istenen yone
uygun konnektore takilir.
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ON Otomatik kapanma var

1 OFF [ Otomatik kapanma yok

ON [ Ac/Dur/Kapa/Dur/....

2 OFF | Ag/Kapa/Ag/Kapa/....

ON [ Acilirken komut almaz.Kapanirken Dsw 2 'nin konumuna gére hareket eder.

3 OFF | Acilirken ve kapanirken Dsw 2 'nin konumuna gére hareket eder.

4 Batarya |ON Enerji kesildiginde bulundugu konumda kalir.Enerji geldiginde ¢alismak icin komut bekler.

Kiti yok [OFF [ Enerji kesildiginde bulundugu konumda kalir.Agiksa enerji geldiginde 2 sn.sonra kapanir.

4 Batarya kapanmak icin komut bekler.

ON Enerji kesildiginde kapali ise agilir ve durur.Enerji geldiginde otomatik galigiyorsa kapanir,manuel calisiyorsa

Kiti var |OFF [ Eneriji kesildiginde calismaya devam eder.Flagor belirli araliklarla sinyal vererek batarya ile ¢alistigini bildirir.

ON | Kol aydinlatmasi devrede

5 OFF [ Kol aydinlatmasi devre digi

ON Fotosel agilirken ve kapanirken aktif

6 OFF | Fotosel sadece kapanirken aktif

* Kontrol Uzerindeki POWER potansiyometresi ile sistemin TORK ayari yapilir.

[PROGRAMLAMA |

Sistem kurulumu tamamlandiktan ve Dip Switch ayarlari yapildiktan sonra; bariyer kolu manuel olarak 45 derece'ye alinip kilitlenir.Enerji
verilir, kontrol Unitesi Gzerindeki PROG butonuna 1 sn. basilip birakilir, kumandaya basilinca sistem kapanisa geger tamamen kapandiktan

2 sn. sonra agilmaya baslar tamamen agilinca motor durur.( Otomatik kapanmada bekleme siiresi baslar ) Otomatik kapanma

kullaniimayacaksa komut verilerek kapatilir.Otomatik kapanma kullanilacaksa istenen sire kadar beklenip komut verilerek kapatilir.

Tamamen kapaninca program tamamlanir.




