DB67 - DC MOTOR KONTROL KARTI

Kontroller ve sistemin calistirilmasi
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1. J2 jumperini ¢ikararak Anti-crash fonksiyonunu devre disi birakin.

2. Dip switch 1 ile kap1 calisma modunu secin (OFF=Otomatik mod ON=Manuel mod)

3. Dip switch 2 ile kapr tipinizi secin. ( OFF=Bariyer / ON=Kayar kap1)

4. SLOW TIME ve ANTI-CRASH trimpotlarini orta konuma getirin.

5. Tium kablo baglantilarim, limit switch pozisyonlarin ve baglantilarim, harici cihazlarin
(fotosel, Rf alic1 vs ) besleme ve cikis kablolarini, tiim kontrol butonlarinin baglantilarim (1
/4 sw, Tot. Sw vs. ) gozden gegirin.

6. Manuel mekanizmasini serbest konuma getirip, el ile kapimin pozisyonunu degistirerek limit
switch’lerinizin yerinin dogrulugunu kontrol edin. Her iki limit switch’inde kapinin tam
acilma ve tam kapanma noktalarindan esit uzaklikta oldugundan emin olun.Gerekirse limit
switch pozisyonlarini degistirin.EL ile kap1 / kol pozisyonunu, hareket alaninin ortalarina
getirin ve manuel mekanizmasini kilitleyin.

7. Sisteme enerji verin.ilk enerji verildiginde kapi / kol orta pozisyonda oldugu icin, motor
herhangi bir yone hareket etmez. ( Tot. girisinden Start bekler )

8. Led gostergeleri kontrol edin. Kapi / kol orta pozisyonda oldugundan, durumlan asagidaki
gibi olmalidir.

CLose led :LED PARLAK Eger kapanma limit switch ‘e basilmiyorsa

OPen led :LED PARLAK Eger acilma limit switch ‘e basilmiyorsa

1/4 led :LED SONUK Eger kismi acma switch ‘e basilmiyorsa.

STOP led :LED PARLAK Eger stop switch ‘e basilmiyorsa.

PCell led :LED PARLAK Eger fotoselde cisim yoksa.

TOTal led :LED SONUK Eger Start switch‘e basilmiyorsa.

STATUS led :LED PARLAK Kontrol kart1 Tot. Switch’e basilmasin bekler.

9. Kontrol kart1, Tot. Switch’den start komutu bekler. Start komutu verilince, ilk hareket
acilma yoniinde olmalidir. Eger ilk hareket kapanma yoniinde olursa, hemen enerjiyi kesip,
terminal 7 - 8 ‘e baglanmis olan iki motor enerji kablosunu yer degistirip, adim 6’ya donin.

10. Kap1 acilma limit switch’ne dokunduktan sonra yavaslar ve durur. Eger bu aradaki siire kisa
ise SLOW TIME trimpotunu saat yoniine cevirerek siireyi artirin. Siire uzun ise saat yoniiniin
tersine cevirerek kisaltin. (Ayar1 degistirdikten sonra enerjiyi kesip tekrar vermelisiniz)

11. Anti-crash fonksiyonunu kullanmak istiyorsamz, asagidaki gibi ayarini yapin. Kullanmak
istenmiyorsaniz (J2) jumperini takmadan sistemi calistirin.

12. Anti-crash led gostergesi, motor calisirken SONUK, kapanma hareketi sirasinda kol / kap1 bir

engelle karsilastiginda PARLAK olacak sekilde calisir. Motorunuzun torkuna ve kol / kap1
agirhiginiza gore, engel tespit hassasiyetini kart lizerindeki Anti-crash trimpotu ile
ayarlayabilirsiniz. Trimpotu sag tarafa cevirmek veya saat yoniinde ¢evirmek bu hassasiyeti
azaltir.
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Genel ozellikler

Trafo giris voltaji

220VAC - 50\ 60 Hz

Trafo cikis voltaji (Yikte )

25VAC - 50\ 60 Hz

Maksimum motor giicli

70W

Harici cihazlar icin besleme degeri

24VDC - 315 mA

Flasher lamba maksimum giicu

24VDC - 15 W Max.

Calisma ortam sicaklik araligi

-20...+50 C

Koruma sigorta degerleri

24Vout=315Ma Motor=8A

Kap1 acik bekleme suresi

Pause time trimpotu ile 0-60 sn ayarlanir

Calisma modlan

Dip switch 1 ile secilebilir (2 mod)

Akuiler

2 x 12V - 7Ah Lead acid

PCB olculeri

95 x 170 mm

PCB o6zellikleri

TS-EN-I1SO 9001 belgeli ve70 mikron bakir

e  Tek motorlu kayar kap1 ve bariyer icin,

e  Trimpotla 0-60 sn ayarlanabilir kap1 acik bekleme siiresi ve 2 farkli calisma modu,

e  Tum girisler (Open, Stop, ¥: Open, Photocell ve limit switchler ) optik izolator korumal.

e  Status led ve giris switch’lerinin durumunu gosteren led’ler.

. Kart lizerinde, 24V-7A/h aki sarj devresi.

. Kart lizerinde, Flasher lamba devresi

e  Trimpotla ayarlanabilen yavas seyir siresi ve kap1 acik kalma siiresi.

o  Dip switch ile Kapi tipi secimi. Kap1 tipine gore emniyetli calisma siresi.

e DC motorun calisirken yaydigi elektriksel giriiltiilerden etkilenmeyen tasarim.

e  Limit switch’e temas ettikten sonra yavaslama ve frenleme Gzelligi.

e Kapanma hareketi sirasinda, kapinin bir engelle karsilasmasi halinde durur ve acilir.
Kullandigimiz motorun tork’una ve kol / kapi agirligina gore Anti-crash trimpotunun ayarini
degistirerek, uygun hassasiyet bulunabilir.

Dip switch ayarlan
Aciklama OFF ON
Dip sw1 Kapinin calisma modu Otomatik mod Manuel mod
Dip sw2 Kap tipi - Not1’ e bakiniz Bariyer Kayar kap1
Dip sw3 Kapatma hiz1 - Not2’ye bakiniz % 100 hiz % 80 hiz
Dip sw4 Pause time yuvarlama Pot ile ayarlanan 10sn katlan
Dip swb5 Kritik pil (19V) uyansi Uyan devre disi Uyan devrede

Not 1:

Bariyer : Yavas seyir mzi =0 - 3 sn / Emniyetli calisma suiresi=10 sn  / 1\4 iptal

Kayar kapi : Yavas seyir iz1 =0 - 1 sn / Emniyetli calisma siiresi=200 sn / 1\4 aktif

Not2: Normalde OFF ( %100 ) kullanimz. 5-6 metre kol uzunlugu olan bariyerlerin sert
kapanmasini onlemek icin ON ( %80 ) konumunu deneyiniz.

Modlara gore komut gelince kap1 hareketleri

( Kap1, tum modlarda komut gelince acilir. Komut, Tot. switch’den alinir. )

MODE Kap1 acilirken Kap1 tam agilinca Kap1 kapanirken
Otomatik Etkilenmez Sire sonunda kapanir (*) Durur ve acilir
Manuel Durur ve komut bekler Komut gelirse kapanir (*) Durur ve komut bekler

( * ) Fotosel de cisim yoksa
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Terminaller
Terminal 1-2 :24VAC Inputs ¢ Bu girislere, 220vAC girisli - 26VAC ¢ikisli
trafonun ¢ikis sargilar baglanmalidir..
Terminal 3-4 :BATTERY : Kontrol karti, seri baglanmis iki adet sarj

edilebilir aku ile calisabilecek sekilde tasarlanmistir. Sebeke gerilimi varken, kontrol karti
akiileri sarj eder. Sebeke gerilimi kesildiginde akiiler otomatik devreye girerek sistemi
calistirir.

Terminal 5-6 124V OUT : Harici cihazlar icin 24VDC besleme cikislandir.
Bu cikislar 315mA sigorta ile korunur.
Terminal 7-8 :MOTOR : Bu uclara DC Motor baglantisini yapilir. Sisteme

ilk enerji verildiginde kontrol kart1 Tot. switch’den Start verilmesini bekler. Start komutu
verildiginde kapinin ilk hareketi agilma yoniinde olmalidir. Eger kapaniyorsa, sistemin
enerjisini kesin ve terminal 7 - 8 ‘e bagladigimiz motora giden uglan ters cevirip yeniden
baglayiniz. Bu ¢ikislar 8A sigorta ile korunmustur.

Terminal 9-10 :ANTEN : Kullanmilmaz

Terminal 11-12 :FLASHER : ikaz lambasi ¢ikislar. 24V - 15W degerinde
lamba kullaniniz. Lamba, kap1 acilirken ve kapanirken yanik kalarak ikaz verir.

Terminal 13 :Close : Normalde kapali kontagi ( NC ) olan bir switch’i
kapinin tam kapanma noktasindan biraz geriye monte ederek, kapanma hareketinin
switch’den sonra yavaslamasi, durmasi ve motoru frenlemesi saglanir. Yavaslama siiresi
programla sabittir, fakat Slow trimpotu ile yavas kapanma giiciinii degistirebilirsiniz. Saat

yonu, + ‘dir.

Terminal 14 :COM : Open and Close limit switch’ler icin ortak
uc.(GND)

Terminal 15 :Open : Normalde kapali kontagi ( NC ) olan bir switch’i

kapinin tam acilma noktasindan biraz geriye monte ederek, acilma hareketinin switch’den
sonra yavaslamasi, durmasi ve motoru frenlemesi saglanir. Agilma yoniinde yavaslama siiresi
kapanma siiresinden daha kisadir ve sure programla sabittir, fakat Slow trimpotu ile yavas
kapanma giiciinii degistirebilirsiniz. Saat yonii, + ‘dir.

Terminal 16 :COM : Kontrol switch’leri icin ortak ug. ( GND )
Terminal 17 :1/4 : Yaya vs. gecisleri icin, kismi acilma saglayan
buton girisi. Normalde acik kontagi ( NO ) olan bir switch baglanmalidir. Bu girise birden
fazla buton baglanacaksa, bu butonlarin NO kontaklarin paralel baglayarak kullanimz.
Terminal 18 :STOP : Kap1 hareket halindeyken, hareketi ACIL
durdurmak icin buton girisi. Normalde kapali kontagi ( NC ) olan bir switch baglanmalidir.
Stop uyaris1 alip, alarm moduna giren karti, normal calismaya geri dondiirmek icin Tot.
Switch’e basip birakin. Eger bu giris kullanilmayacaksa, 18 ve 16 no’lu terminallere kablo ile
koprii atin veya kart iizerindeki Stop jumperini yerine takin.

Terminal 19 :P.C : Fotosel veya giivenli kapanma devresi buton
girisi. Normalde kapali kontagi ( NC ) olan bir switch baglanmalidir. Kapinin kapanmasi
sirasinda, kapinin hareket ettigi hat lizerinde giivenligi saglamak icin kullamlir. Kapanma
sirasinda fotosel kapinin hareket hatti lizerinde cisim tespit ederse, NC olan kontak ¢ikisi
NO’ya donerek, bu giristen kontrol kartin1 uyarir. Kapanma hareketi durur ve acilma yoniinde
hareket eder. Bu giriste birden fazla fotosel kullanilmas1 halinde NC kontaklari seri
baglanmalidir. Eger sistemde fotosel kullanilmayacaksa, 19 ve 16 no’lu terminallere kablo ile
koprii atin veya kart iizerindeki P.C jumperini yerine takin.

Terminal 20 :TOT. : Arag gecisi icin, kapinin tam agilmasim
saglayan buton girisi. . Normalde acik kontagi ( NO ) olan bir switch baglanmalidir. Bu, buton
veya bir RF receiver’in réle c¢ikisi olabilir. Bu girise birden fazla buton baglanacaksa, bu
butonlarin NO kontaklarinm paralel baglayarak kullaniniz.

Terminal 21 :COM : Kontrol switch’leri igin ortak ug. ( GND )
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Kablo basglantilar
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Giris switch durumlarina gore Led gostergelerin calismasi

S Nolu terminale

LED Bagh oldugu yer Led parlak Led soniik

CL Close limit switch Close limit sw. serbest Close limit sw. basili
oP Open limit switch Open limit sw. serbest Open limit sw. basili
1/4 1 /4 kismi acma sw. 1 /4 ( Yaya ) sw. basili 1 /4 ( Yaya ) sw serbest
STOP Stop switch Stop sw. serbest Stop sw. basili

P.C Fotosel cikist Fotoselde arac yok Fotoselde aracg var
TOT. Total switch Total sw. basili Total sw. serbest

Status Led sinyali
Kap1 kapali iken 1 saniyede 2 kez parlar
Kap1 acik bekleme siresinde 1 saniyede 1 kez parlar
Stop switch’e basildiginda 2 saniyede 1 kez parlar
Motor calisirken siirekli parlar
Manuel modda kap1 a¢ik ve komut beklerken, surekli sonuk




